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Motion Assist (Pro) Allgemeines

1. Allgemeines

1.1 Angaben zur Anleitung

Diese Funktionsbeschreibung ist eine spezifische Bedienungsanleitung fir die Bedientastaturen
Motion Assist und Motion Assist Pro (im Folgenden als Motion Assist (Pro) bezeichnet). Die
Funktionsbeschreibung ist keine Betriebsanleitung fur das Endprodukt und nur in Verbindung
mit der Montageanleitung der Steuerungen Motion Manager 2 / 3 und der Systemanleitung zum
System Inlinedrive ID11 zu verwenden.

VORSICHT

Beachten Sie unbedingt die Hinweise in dieser Anleitung! So verhindern Sie, dass
durch Fehler bei der Montage oder beim Anschluss

e Verletzungs- und Unfallgefahren entstehen und

e das Antriebssystem oder das Endprodukt beschadigt werden kann.

Diese Funktionsbeschreibung wurde mit groBer Sorgfalt erstellt. Fiir die Richtigkeit und Voll-
standigkeit der Daten, Abbildungen und Zeichnungen wird keine Gewahr oder Haftung Uber-
nommen, soweit diese nicht gesetzlich vorgeschrieben ist.

» Technische Anderungen im Sinne der stindigen Produktverbesserung sind jederzeit ohne
Ankiindigung vorbehalten!
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Motion Assist (Pro)

1.2 Handbuchkonventionen

Hinweise, die nicht die Sicherheit betreffen, werden im Text durch ein Dreieckssymbol kenntlich
gemacht:

» Symbol fiir Hinweise

Erlauterungen der Warnhinweise

A Geranr

>

Unmittelbare Gefahr; wahrscheinliche Folgen: Tod oder schwerste Verletzungen.

A VORSICHT

>

Achtung vor gefahrlicher Situation; mdgliche Folgen: leichte oder geringfligige Verlet-
zungen.

A WARNUNG

>

Warnung vor geféhrlicher Situation; mégliche Folgen: Tod oder schwerste Verletzun-
gen.

Hinweis vor schéadlicher Situation; mégliche Folgen: das Produkt oder etwas in seiner
Umgebung kann geschadigt werden.

=
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Motion Assist (Pro) Sicherheitshinweise

2.

2.1

Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die PHOENIX MECANO Bedientastaturen Motion Assist (Pro) werden verwendet zur Bedie-
nung von Hubsé&ulen fir die Héhenverstellung von Tischen.

VORSICHT

Die Bedientastaturen Motion Assist (Pro) sind nur fir die oben beschriebenen An-
wendungen bestimmt. Eine andere Verwendung ist unzulassig und kann zu Unfallen
oder Zerstérung des Gerates fuhren. Diese Anwendungen flihren zu einem sofortigen
Erléschen jeglicher Garantie- und Gewahrleistungsanspriiche des
Endprodukteherstellers gegeniber dem Hersteller.

Gebrauchsausschluss

Beachten Sie die folgenden Hinweise zum Gebrauchsausschluss und informieren Sie die Be-
diener in lhrer Betriebsanleitung fiir das Endprodukt dariiber.

A WARNUNG

Die Bedientastaturen Motion Assist (Pro) dirfen nicht eingesetzt werden
¢ in der Nahe von Hochfrequenz-Chirurgiegeraten und Defibrillatoren,

e in einer Umgebung, wo mit dem Auftreten von entziindlichen oder explosiven Ga-
sen oder Dampfen (z.B. Anasthetika) zu rechnen ist,

e in feuchter Umgebung bzw. im Freien oder
¢ in Tischen, die in WaschstraBen gereinigt werden.

VORSICHT

Ein Bedienungsverbot fiir die Bedientastaturen Motion Assist (Pro) besteht
o fir kleine Kinder,

e flr gebrechliche Personen ohne Aufsicht,

e in ndherer Umgebung von kleinen Kindern.

VORSICHT

Verwenden Sie nur Ersatzteile, die von PHOENIX MECANO hergestellt oder freige-
geben wurden. Nur diese gewahrleisten eine ausreichende Sicherheit.
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Sicherheitshinweise Motion Assist (Pro)

Produktkennzeichen

» Das abgebildete Typenschild ist nur als Beispiel zu verstehen. Die in der Abbildung angege-
benen Daten kénnen deshalb von lhrer Steuerung abweichen.

Motion Assist Pro c €

OKIN

A Phoenix Mecano Company

Typenschilder (Beispiele)

M.Assist Typenbezeichnung (Abkirzung)
Motion Assist Pro Typenbezeichnung

XXXXX Artikelnummer

Uin :24V = Eingangsspannung

Prod.Date: 28/10 Woche / Jahr

VXXX Softwareversion

Serial-No. Seriennummer des Handschalters
IP20 Schutzart

In trockenen Rdumen!

Entsorgungshinweise beachten!

154 0>
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Motion Assist (Pro) Beschreibung der Bedientastaturen

3.

3.1
3.1.1

Beschreibung der Bedientastaturen

Die Bedientastaturen Motion Assist (Pro) sind fur die Verstellung von Tischen mithilfe von Hub-
saulen vorgesehen. Die Bedientastaturen werden an der vorderen Kante des Tisches ange-
bracht. Die Varianten der Bedientastaturen unterscheiden sich in der Anzahl der Tasten fiir ver-
schiedene Bedienfunktionen.

Funktionen der Bedientastaturen

Bedientastatur Motion Assist

Die Bedientastatur Motion Assist besitzt zwei Tasten flir die Verstellbewegungen Auf und Ab. In
Verbindung mit einer entsprechenden Steuerung sind weitere Funktionen verfiigbar, die das
Anfahren vorprogrammierter Positionen erméglichen. Die Programmierung der Positionen wird
ebenfalls Uber die Bedientastatur Motion Assist vorgenommen.

Bedientastatur Motion Assist

A Bedientastatur B (&-Taste (Verstellbewegung abwarts)
C Montageflache D O)-Taste (Verstellbewegung aufwarts)
E Anschlussleitung

67996(a)



Beschreibung der Bedientastaturen Motion Assist (Pro)

3.1.2 Bedientastatur Motion Assist Pro

Die Bedientastatur Motion Assist Pro besitzt Tasten fiir die Verstellbewegungen Auf und Ab so-
wie Funktionstasten fiir das Anfahren von vorprogrammierten Positionen und Zusatzfunktionen
(Wegmessung, Zeitanzeige und andere Funktionen). Die Programmierung der Positionen wird

ebenfalls Uber die Bedientastatur Motion Assist Pro vorgenommen.

Bedientastatur Motion Assist Pro

A Bedientastatur B Montageflache
C Tasten fiir Memory-Positionen D Display
E -Taste (Verstellbewegung abwarts) F O-Taste (Verstellbewegung aufwarts)

G Anschlussleitung
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Motion Assist (Pro)

4. Montage

4.1 Durchfiihrung der Montage

4.1.1 Montage der Bedientastatur Motion Assist
Die Bedientastatur Motion Assist wird mit zwei Schrauben unter dem Tisch (an der Tisch-

Vorderkante) montiert.

» Verwenden Sie Schrauben nach DIN 7981 mit & 3,9 mm und geeigneter Lange

(10 mm + Einschraubtiefe in den Tisch), Schraubenkopf: @ 7,5 mm.

24,0

32

11,5
y

51

12
—

51

A

Bedientastatur Motion Assist, Montagemafe (Angaben in mm)
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Montage Motion Assist (Pro)

4.1.2 Montage der Bedientastatur Motion Assist Pro

Die Bedientastatur Motion Assist Pro wird mit zwei Schrauben unter dem Tisch (an der Tisch-
Vorderkante) montiert.

» Verwenden Sie Schrauben nach DIN 7981 mit & 3,9 mm und geeigneter Lange
(10 mm + Einschraubtiefe in den Tisch), Schraubenkopf: @ 7,5 mm.

- 4
\ 4

107 25

Bedientastatur Motion Assist Pro, MontagemafBe (Angaben in mm)

4.2 Elektrischer Anschluss
4.2.1 Anschluss der Bedientastatur an die Steuerung

» Informationen zum Anschluss der Bedientastatur an die Steuerung Motion Manager 2 / 3 fin-
den Sie in der Systemanleitung des Systems Inlinedrive ID11.
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5.

5.1

5.2

5.2.1

Bedienung der Bedientastatur Motion Assist

Bedienung der Bedientastatur Motion Assist

Die Bedientastatur Motion Assist besitzt ©- und -Tasten fiir Verstelloewegungen.

Funktionstasten der Bedientastatur Motion Assist

A O-Taste (Verstellbewegung abwarts) B O)-Taste (Verstellbewegung aufwarts) auf
der Unterseite der Bedientastatur

Hinweise zur Bedienung
Anheben und Absenken des Tisches

Driicken Sie die entsprechende Taste der Bedientastatur, um den Tisch anzuheben oder abzu-
senken. Dricken Sie die Taste so lange, bis die gewiinschte H6he des Tisches erreicht ist.

Ein- und Ausschalten der optionalen Beleuchtung
Tippen Sie die - oder £)-Taste kurz an, um die Beleuchtung ein- oder auszuschalten.

Memory-Positionen

Sie kdnnen zwei Memory-Positionen des Tisches programmieren. Bei der Héhenverstellung des
Tisches stoppt die Bewegung, wenn eine vorprogrammierte Memory-Position erreicht ist.

» Bei der Programmierung von Container Stopp-Positionen (siehe Abschnitt 5.3 ,Container
Stopp-Positionen®) werden die Memory-Positionen Gberschrieben!

Anfahren der Memory-Position
Drlcken Sie die - oder £)-Taste so lange, bis die gewlinschte Memory-Position erreicht ist.
» Die Memory-Positionen kénnen Giberfahren werden. Zum Uberfahren einer Memory-Position

driicken Sie die Taste erneut und halten Sie die Taste so lange gedriickt, bis die gewiinschte
Position des Tisches erreicht ist.

67996(a)
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist

5.2.2 Programmierung der Memory-Positionen
1 Dricken Sie die - oder @-Taste so lange, bis die gewiinschte Position erreicht ist.

2 Dricken Sie beide Tasten gleichzeitig langer als 5 Sekunden, um die Position zu speichern.
Ein zweifaches Klickgerausch signalisiert, dass die Steuerung sich im Speichermodus befin-
det.

3 Memory-Positionen speichern:
- obere Memory-Position: Driicken Sie die £)-Taste, bis ein dreifaches Klickgerédusch ertdnt.
- untere Memory-Position: Driicken Sie die - Taste, bis ein dreifaches Klickgerdusch ertont.
4 Die Memory-Positionen sind gespeichert.

5.3 Container Stopp-Positionen

Sie kdnnen zwei Endlagen des Tisches (Container Stopp-Positionen) programmieren. Die Be-
wegung des Tisches stoppt bei einer Container Stopp-Position, wenn diese programmiert wur-
de. Die Container Stopp-Positionen kénnen nicht tberfahren werden.

wenn eine Beschadigung von unter dem Tisch abgestellten Geraten verhindert wer-
den soll. Diese Schutzfunktion wird nicht durch die Programmierung einer Memory-
Position gewahrleistet, da eine Memory-Position durch erneutes Dricken der ent-
sprechenden Taste Uberfahren werden kann.

0 Die Programmierung z.B. der unteren Container Stopp-Position ist dann sinnvoll,

» Muss eine Reset-Fahrt der Steuerung wahrend des Betriebs vorgenommen werden, so sind
vor der Reset-Fahrt die programmierten Container-Stopp-Positionen zu deaktivieren.

5.3.1 Programmierung der Container Stopp-Positionen

» Bei der Programmierung von Container Stopp-Positionen werden die Memory-Positionen
Uberschrieben!

1 Dricken Sie die - oder @-Taste so lange, bis die gewiinschte Container Stopp-Position er-
reicht ist.

2 Drucken Sie beide Tasten gleichzeitig Ianger als 5 Sekunden, um die Position zu speichern.
Ein zweifaches Klickgerdusch signalisiert, dass die Steuerung sich im Speichermodus befin-
det.

3 Speichern Sie die Position folgendermaBen:

- obere Container Stopp-Position: Driicken Sie die ©@-Taste, bis ein dreifaches Klickge-
rausch ertont.

- untere Container Stopp-Position: Dricken Sie die O-Taste, bis ein dreifaches Klickge-
rausch ertdnt.

Ziehen Sie den Netzstecker der Steuerung aus der Steckdose.

5 Die Status-LEDs an der Steuerung Motion Manager 2 / 3 leuchten kurz auf. Warten Sie ab,
bis die Status-LEDs erléschen.
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist

6 Halten Sie die £)-Taste gedriickt wahrend Sie den Netzstecker der Steuerung einstecken,
bis ein zweifaches Klickgerausch ertont.

7 Die von Ihnen gewahlte Container Stopp-Position ist jetzt aktiviert und kann nicht mehr tber-
fahren werden.

5.3.2 Deaktivieren der Container Stopp-Positionen
1 Ziehen Sie den Netzstecker der Steuerung aus der Steckdose.

2 Die Status-LEDs an der Steuerung leuchten kurz auf. Warten Sie ab, bis die Status-LEDs
aufhdren zu leuchten.

3 Wahrend Sie den Netzstecker der Steuerung einstecken, halten Sie die - Taste gedriickt,
bis ein zweifaches Klickgerausch ertont.

4 Die Container Stopp-Positionen sind jetzt deaktiviert.

5.4 Verhalten bei Stérungen

Eine Stérung wird durch Blinken einer oder mehrerer Status-LEDs an der Steuerung angezeigt.
Nach Auftreten einer Stérung wahrend des Betriebs (z.B. wahrend der Verstellbewegung) muss
eine Reset-Fahrt ausgefiihrt werden.

5.4.1 Reset-Fahrt nach Stérungen wahrend des Betriebs der Bedientastatur Motion Assist

A VORSICHT
/A\ Sie dirfen elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker anschlieBen

oder trennen.

» Wenn eine Container Stopp-Position programmiert ist, muss diese vor der Reset-Fahrt deakti-
viert werden (siehe Handlungsschritte 1 bis 3). Ist keine Container Stopp-Position program-
miert, lassen Sie die Handlungsschritte 1 bis 3 aus und beginnen mit Handlungsschritt 4.

Ziehen Sie den Netzstecker.

2 Die Status-LEDs leuchten kurz auf. Warten Sie ab, bis die Status-LEDs aufhéren zu leuch-
ten.

3 Stecken Sie den Netzstecker wieder ein. Driicken Sie die - Taste sofort nach dem Einste-
cken des Netzsteckers so lange, bis ein zweifaches Klickgerdusch die Deaktivierung der
Container Stopp-Positionen signalisiert. Die Container Stopp-Positionen sind jetzt deakti-
viert.

4 Dricken Sie die -Taste langer als 5 Sekunden, um die Reset-Fahrt durchzuflihren. Die
Hubsaulen bewegen sich dabei mit reduzierter Geschwindigkeit.

5 Verstellen Sie alle Hubs&ulen, bis sie komplett eingefahren sind (Tisch ganz nach unten fah-
ren!).

6 Nach wenigen Sekunden erléschen die Status-LEDs. Das Erléschen der Status-LEDs signa-
lisiert die Betriebsbereitschaft der Steuerung. Jetzt kénnen Sie durch Driicken der jeweiligen
Taste die Hubs&ulen auf- und abwarts fahren.

7 Sie kénnen jetzt die Container Stopp-Positionen wieder einprogrammieren (siehe Abschnitt
,Programmierung der Memory-Positionen® im Abschnitt ,Container Stopp-Positionen*)
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

Die Bedientastatur Motion Assist Pro besitzt neben den £3- und £-Tasten vier Funktionstasten
(1, 2, 3, M) und ein Display, in dem aktive Einstellungen und die Uhrzeit angezeigt werden.

Funktionstasten der Bedientastatur Motion Assist Pro
A Taste 1" fiir Memory-Position M1 B Taste 2" fir Memory-Position M2

C Taste ,3" fir Memory-Position M3 D Taste ,M" fir Speicherung der Memory-
Position

E &-Taste (Verstellbewegung abwarts) F Q-Taste (Verstellbewegung aufwarts) auf
der Unterseite

G Display

16
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro k

Display der Bedientastatur Motion Assist Pro

Anzeige

Erklarung

'f

Anzeige der oberen Endlage (Container-Stopp-Position)

'

Anzeige der unteren Endlage (Container-Stopp-Position)

Anzeige Kindersicherung

5 E ::l = Anzeige: Motorgruppe 1

:3 El Fl ;.i Anzeige: Motorgruppe 2

M ! Anzeige M1 fir Memory-Position 1

M El Anzeige M2 fur Memory-Position 2

M Si Anzeige M3 fir Memory-Position 3

xBut P Yy Anzeige Uhr-Modus

crmoinch Anzeige der Einheit der Tischhéhenangabe

Storung liegt vor, Fehlercode z.B. ,9“

I 67996(a)
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6.1

6.2

6.3

6.4

6.4.1

6.4.2

18

Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

Anheben und Absenken des Tisches

Dricken Sie die entsprechende Taste (0 oder 0) der Bedientastatur, um den Tisch anzuheben oder
abzusenken. Driicken Sie die Taste so lange, bis die gewlinschte Héhe des Tisches erreicht ist.

Kindersicherung
Einschalten der Kindersicherung

1 Drlcken Sie die £)-Taste und die Taste ,3“ gleichzeitig 3 Sekunden lang. Im Display blinkt
die Anzeige @ 3 Sekunden lang.

2 Aktivieren Sie wahrend des Blinkens die Kindersicherung durch gleichzeitiges Driicken der
(- und ©-Tasten. Im Display wird @ dauerhaft angezeigt. Die Funktionen der Bedientasta-
tur sind jetzt gesperrt.

Ausschalten der Kindersicherung

1 Drlcken Sie die £)-Taste und die Taste ,3“ gleichzeitig 3 Sekunden lang. Im Display blinkt
die Anzeige @ 3 Sekunden lang.

2 Deaktivieren Sie wahrend des Blinkens die Kindersicherung durch gleichzeitiges Driicken
der - und @)-Taste. Im Display wird @ nicht mehr angezeigt. Die Funktionen der Bedien-
tastatur sind jetzt entsperrt.

Ein- und Ausschalten der optionalen Beleuchtung
Tippen Sie die &-Taste kurz an, um die Beleuchtung ein- oder auszuschalten.

Memory-Positionen
Sie kdnnen drei Memory-Positionen des Tisches programmieren. Bei der Héhenverstellung des
Tisches stoppt die Bewegung, wenn eine vorprogrammierte Memory-Position erreicht ist.

» Die Memory-Positionen kénnen (iberfahren werden. Zum Uberfahren einer Memory-Position
drlicken Sie die - oder £)-Taste und halten diese Taste so lange gedriickt, bis die ge-
winschte Position des Tisches erreicht ist.

» Memory-Positionen kénnen nicht geldscht, sondern nur lberschrieben werden.

Anfahren der Memory-Position

Driicken Sie die Taste ,1°, ,2“ oder ,3“ so lange, bis die gewiinschte Memory-Position erreicht
ist. Im Display wird durch die Anzeige (M1, M2 oder M3) das Erreichen der Memory-Position
signalisiert. Die Anzeige erscheint so lange die Taste weiterhin gedrickt wird.

Programmierung der Memory-Positionen

1 Drlcken Sie die - oder £)-Taste so lange, bis die gewiinschte Position des Tisches er-
reicht ist.

2 Drucken Sie kurz die Taste ,M*“. Im Display blinken die Anzeigen M1, M2 und M3 gleichzeitig
3 Sekunden lang. Driicken Sie, wahrend die Anzeigen blinken, eine der Tasten ,1°, ,2“ oder
»3", unter der die Memory-Position gespeichert werden soll.

3 Im Display erscheint die Anzeige M1, M2 oder M3 und bestétigt damit die Speicherung der
Memory-Position.
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6.5

6.5.1

Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

Container Stopp-Positionen

Sie kdnnen zwei Endlagen (Container Stopp-Positionen) des Tisches programmieren. Die Be-

wegung des Tisches stoppt bei einer Container Stopp-Position, wenn diese programmiert wur-

de. Wird wahrend der Bedienung eine Container Stopp-Position erreicht, zeigt das Display dies
durch Blinken des Pfeils an:

- obere Endlage:_f
- untere Endlage:i

Die Container Stopp-Positionen kénnen nicht Gberfahren werden.

wenn eine Beschadigung von unter dem Tisch abgestellten Geraten verhindert wer-
den soll. Diese Schutzfunktion wird nicht durch die Programmierung einer Memory-
Position gewahrleistet, da eine Memory-Position durch erneutes Driicken der ent-
sprechenden Taste Uberfahren werden kann.

0 Die Programmierung z.B. der unteren Container Stopp-Position ist dann sinnvoll,

» Muss eine Reset-Fahrt der Steuerung wahrend des Betriebs vorgenommen werden, so sind
vor der Reset-Fahrt die programmierten Container-Stopp-Positionen zu deaktivieren.

Programmieren der Container Stopp-Positionen

1 Drlcken Sie die - oder £)-Taste so lange, bis die gewiinschte Container Stopp-Position
des Tisches erreicht ist.

2 Speichern Sie die Position folgendermaBen:

- obere Container Stopp-Position: Driicken Sie die Taste ,M“ und die £)-Taste gleichzeitig
langer als 5 Sekunden.

- untere Container Stopp-Position: Driicken Sie die Taste ,M“ und die - Taste gleichzeitig
langer als 5 Sekunden.

3 Die Container Stopp-Position ist jetzt aktiviert und kann nicht mehr Uberfahren werden. Im
Display wird dauerhaft angezeigt, wenn eine Position

- als obere Endlage programmiert wurde:T

- als untere Endlage programmiert wurde:i

67996(a)
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

6.5.2 Deaktivieren der Container Stopp-Position

Drlcken Sie die - oder £)-Taste so lange, bis die Container Stopp-Position des Tisches er-
reicht ist, die Sie I6schen mdchten. Das Erreichen der Container Stopp-Position wird im Display
durch Blinken des jeweiligen Pfeils angezeigt:

- obere Endlage:f
- untere Endlage:i

1 Driicken Sie die Taste ,M“ und die £-Taste (untere Endlage) oder die £}-Taste (obere
Endlage) gleichzeitig langer als 5 Sekunden, um die angefahrene Container Stopp-Position
zu léschen.

2 Die deaktivierte Container Stopp-Position wird im Display nicht mehr angezeigt.

6.6 Umschaltfunktion der Motorgruppen (optional bei Vorhandensein von
mindestens drei Hubsaulen)
6.6.1 Aktivieren der Umschaltfunktion der Motorgruppen

1 Dricken Sie die Tasten ,1* und ,2“ gleichzeitig 5 Sekunden lang. Im Display blinkt 3 Sekun-
den lang die Anzeige GRP1 und GRP2.

2 Driicken Sie die ©- und die $-Taste gleichzeitig kurz, wéhrend die Anzeige GRP1 und
GRP2 blinkt. Im Display wird GRP1 dauerhaft angezeigt. Die Umschaltfunktion ist jetzt akti-
viert und Motorgruppe 1 aktiv.

6.6.2 Wechseln der Motorgruppe

Wenn Sie die Umschaltfunktion der Motorgruppen aktiviert haben, kénnen Sie zwischen der
Motorgruppe 1 (Synchronlauf von Motorausgang 1 und 2 der Steuerung) und der Motorgruppe
2 (Motorausgang 3 der Steuerung) umschalten.

1 Driicken Sie die ©- und die €-Taste gleichzeitig 3 Sekunden lang. Die Steuerung wechselt
zur anderen Motorgruppe. Im Display wird GRP1 angezeigt, wenn Motorgruppe 1 aktiv und
GRP2, wenn Motorgruppe 2 aktiv geschaltet ist.

6.6.3 Deaktivieren der Umschaltfunktion der Motorgruppen

» Sie kdnnen die Umschaltfunktion nur dann deaktivieren, wenn ein Synchronlauf auf allen
drei Motorausgangen der Steuerung mdéglich ist.

1 Dricken Sie die Tasten ,1* und ,2“ gleichzeitig 5 Sekunden lang. Im Display blinkt 3 Sekun-
den lang die Anzeige GRP1 und GRP2.

2 Dricken Sie die £)- und die £-Taste gleichzeitig kurz, wahrend die Anzeige GRP1 und
GRP2 blinkt. Eine aktive Motorgruppe (Anzeige GRP1 oder GRP2) wird im Display nicht
mehr angezeigt. Die Umschaltfunktion ist jetzt deaktiviert.

3 Fuhren Sie eine Reset-Fahrt durch, um den Synchronlauf wieder herzustellen. Die Durchfiih-
rung der Reset-Fahrt ist im Abschnitt 6.9 ,Verhalten bei Stérungen” beschrieben.
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

6.7 Einstellen der Uhr

formationen zur Inbetriebnahme finden Sie in der Systemanleitung des Systems

0 e Stellen Sie vor der Inbetriebnahme des Systems Inlinedrive ID11 die Uhr ein. In-
Inlinedrive ID11.

e Stellen Sie die Uhr ebenfalls nach einem Stromausfall ein.

Auswahl der 12- oder 24-Stunden-Anzeige und Einstellen der Uhrzeit

» In den folgenden Handlungsschritten ist nur die Benutzung der £-Taste angegeben. Statt
der (-Taste kann jeweils auch die £-Taste benutzt werden.

1 Dricken Sie die Tasten ,2* und ,3“ gleichzeitig 3 Sekunden lang, bis im Display am oder pm
blinkt (12- Stunden-Anzeige) oder keines von beidem (24-Stunden-Anzeige) angezeigt wird.

2 Dricken Sie die -Taste, bis im Display am, pm oder keines von beidem angezeigt wird.
- dauerhafte Anzeige am: 12-Stunden-Anzeige (Uhrzeit-Einstellung am Vormittag).
- dauerhafte Anzeige pm: 12-Stunden-Anzeige (Uhrzeit-Einstellung am Nachmittag).
- keine Anzeige: 24-Stunden-Anzeige.

3 Driicken Sie die Taste ,1“. Im Display blinkt die Stundenanzeige. Stellen Sie die Stundenan-
zeige mithilfe der - Taste ein.

4 Drucken Sie die Taste ,1“. Im Display blinkt die Minutenanzeige. Stellen Sie die Minutenan-
zeige mithilfe der {)-Taste ein.

5 Dricken Sie die Taste ,1° erneut, um das Meni zu verlassen. Die eingestellte Uhrzeit wird
angezeigt.

67996(a)
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

6.8 Hohenangabe des Tisches

6.8.1 Auswahl der Anzeige fiir cm oder inch
Driicken Sie die Taste ,M“ 4 Sekunden lang. Die im Display angezeigte Einheit der Tischhéhe
andert sich.

» Werkseitig ist die Einheit cm eingestellt. Durch Driicken der Taste ,M“ (4 Sekunden lang)
wird zwischen den Einheiten cm und inch gewechselt.

6.8.2 Hoéhenangabe des Tisches dndern

Die Tischhéhe ist in der Bedientastatur Motion Assist Pro werkseitig mit dem Standardwert
68,0 cm eingespeichert. Sollte der Einbauzustand lhres Tisches eine andere Héhe als 68 cm
besitzen, kénnen Sie die Héhenangabe manuell &ndern. Nach der Anderung der Hohenangabe
wird die jeweilige Hohe des Tisches im Display der Bedientastatur Motion Assist Pro korrekt an-
gezeigt.

» In den folgenden Handlungsschritten ist nur die Benutzung der £-Taste angegeben. Statt
der (-Taste kann jeweils auch die £-Taste benutzt werden.

1 Dricken Sie die Taste , 1" und die Taste ,3" gleichzeitig 5 Sekunden lang, bis im Display die
erste Ziffer blinkt. Driicken Sie die - Taste, bis die erste Ziffer der Hohenangabe den richti-
gen Wert anzeigt.

2 Driicken Sie die Taste ,1“. Im Display blinkt die zweite Ziffer der Hohenangabe. Stellen Sie
die zweite Ziffer der Hohenangabe mithilfe der - Taste ein.

3 Driicken Sie die Taste ,1“. Im Display blinkt die dritte Ziffer der Hdhenangabe. Stellen Sie die
dritte Ziffer der Hohenangabe mithilfe der - Taste ein.

4 Drucken Sie die Taste ,1“. Im Display blinkt die letzte Ziffer der Héhenangabe. Stellen Sie
die letzte Ziffer der Hohenangabe mithilfe der - Taste ein.

5 Dricken Sie die Taste ,1“ erneut, um das Meni zu verlassen.
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Bedienung der Bedientastatur Motion Assist Pro

6.9 Verhalten bei Stérungen

Eine Stérung wird durch Blinken einer oder mehrerer Status-LEDs an der Steuerung angezeigt.
Nach Auftreten einer Stérung wahrend des Betriebs (z.B. wahrend der Verstellbewegung) muss
eine Reset-Fahrt ausgefiihrt werden.

6.9.1 Reset-Fahrt nach Stérungen wahrend des Betriebs der Bedientastatur Motion Assist Pro

A VORSICHT
Sie diirfen elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker anschlieen

oder trennen.

0 Stellen Sie vor der erneuten Inbetriebnahme die Uhr der Bedientastatur Motion Assist
Pro ein. Informationen zum Einstellung der Uhr finden Sie in Abschnitt 6.7 ,,Einstellen
der Uhr*.

» Wenn eine Container Stopp-Position programmiert ist, muss diese vor der Reset-Fahrt deakti-
viert werden (siehe Handlungsschritte 1 bis 3). Ist keine Container Stopp-Position program-
miert, lassen Sie die Handlungsschritte 1 bis 3 aus und beginnen mit Handlungsschritt 4.

1 Eine programmierte Container Stopp-Position muss vor der Reset-Fahrt deaktiviert werden.
Dricken Sie dazu die -Taste, bis die Container Stopp-Position des Tisches erreicht ist, die
Sie I6schen mdéchten. Das Erreichen der Container Stopp-Position wird im Display durch
Blinken des Pfeils angezeigt:

- Erreichen der untere Endlage: i

2 Dricken Sie die Taste ,M“ und die &-Taste (untere Endlage) gleichzeitig langer als 5 Se-
kunden, um die Container Stopp-Positionen zu I6schen.

3 Die deaktivierten Container Stopp-Positionen werden im Display nicht mehr angezeigt.

4 Dricken Sie die {-Taste so lange, bis nach dem vollstandigen Einfahren der Hubsaulen ein
5-faches Klickgerausch signalisiert, dass die Reset-Fahrt erfolgreich abgeschlossen ist.
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Fehlerbehebung

7. Fehlerbehebung

Problem

Hubsaulen / Steuerung ohne
Funktion.

Hubsaulen lassen sich plétzlich
nicht mehr verfahren/bewegen.

Eine oder mehrere Status-LEDs
an der Steuerung blinken.

Alle Status-LEDs an der Steue-
rung blinken.

Mogliche Ursache

Keine Netzspannung.

Hubsaule, Bedientastatur oder
Steuerung defekt.

Temperaturiberwachung oder
Systemschutz hat ausgeldst.

Geratesicherung hat mogli-
cherweise ausgelést.

Keine Netzspannung.

Zuleitung (Netz und/oder
Hubséaule/Bedientastatur) un-
terbrochen.

Funktionsstérung der entspre-
chenden Hubséulen.

Stromausfall wahrend des Ver-
fahrens der Hubsaulen.

Motion Assist (Pro)

Lésung

Netzverbindung herstellen.

Fihren Sie eine Reset-Fahrt
durch.

Wenden Sie sich an lhren Lie-
feranten/Handler.

Uberlast entfernen (Last an-
dern/entfernen).

Beseitigen Sie eine eventuelle
Blockierung der Tischplatte
durch einen Gegenstand.

Das System ca. 20-30 min in
Ruhestellung belassen.

Wenn Sie das Problem nicht
beseitigen kénnen, wenden Sie
sich an lhren Lieferan-
ten/Handler.

Wenden Sie sich an lhren Lie-
feranten/Handler.

Netzverbindung herstellen

Zuleitung Uberprifen ggf. Kon-
takt wiederherstellen.

Prifen sie die Anschlussleitung
Hubséule.

Fihren Sie eine Reset-Fahrt
durch.

Wenn Sie das Problem nicht
beseitigen kénnen, wenden Sie
sich an lhren Lieferan-
ten/Handler.

Fihren Sie eine Reset-Fahrt
durch.

Wenn Sie das Problem nicht
beseitigen kénnen, wenden Sie
sich an lhren Lieferan-
ten/Handler.
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8. Instandhaltung

Art der Uberpriifung

Uberpriifungen der elektri-
schen Funktion und Sicher-
heit.

RegelméBige Sichtprifungen
des Geh&uses auf Beschadi-
gungen.

RegelméBige Sichtprifungen
der Steckverbindungen und
des elektrischen Anschlus-
ses auf Beschadigungen.

RegelméBige Sichtpriifungen
der Leitungen auf Beschéadi-
gungen.

RegelméBige Funktionspri-
fung der Bedientastatur.

67996(a)

Erlduterung

Die Uberpriifungen haben durch ei-
ne Elektrofachkraft zu erfolgen.

Uberpriifen Sie das Gehause auf
Risse und Briiche. Durch Risse und
Briiche wird der IP-Schutz beein-
trachtigt.

Kontrollieren Sie den festen Sitz
der Verbindungen der elektrischen
Leitungen und des elektrischen An-
schlusses.

Kontrollieren Sie die Anschlusslei-
tungen auf Quetschungen, Absche-
rungen und die Zugentlastung mit
Knickschutz insbesondere nach je-
der mechanischen Belastung.

Uberpriifen Sie die Endschalter
durch Anfahren der Endpositionen.

Instandhaltung

Zeitraum

Der Zeitraum der regel-
méaBigen Uberpriifungen
richtet sich nach der von
Ihnen zu erstellenden
Gefahrdungsbeurteilung
fir das Endprodukt.

Mindestens alle 6 Mona-
te.

Mindestens alle 6 Mona-
te.

Mindestens alle 6 Mona-
te.

Mindestens alle 6 Mona-
te.
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Instandhaltung Motion Assist (Pro)

Pflege und Reinigung

Die Bedientastatur Motion Assist (Pro) ist so entworfen, dass sie einfach zu reinigen ist. Insbe-
sondere wird die Reinigung durch viele glatte Flachen beglnstigt.

Reinigen Sie die Bedientastatur Motion Assist (Pro) nie in einer WaschstraBBe oder
mit einem Hochdruckreiniger und vermeiden Sie das Eindringen von Fllissigkeiten.
Schaden am Handschalter sind nicht auszuschlieBen.

1 Ziehen Sie vor Beginn der Reinigung die Anschlussleitung der Bedientastatur Motion Assist
(Pro) von der Steuerung!

2 Reinigen Sie die Bedientastatur Motion Assist (Pro) mit einem handelstblichen Reinigungs-
mittel, das fir Kunststoff geeignet ist, oder mit einem feuchten Tuch. Beachten Sie die jewei-
ligen Herstellerhinweise des Reinigungsmittels.

3 Achten Sie darauf, bei der Reinigung die Verbindungsleitung nicht zu beschadigen.

0 Verwenden Sie keine Lésungsmittel wie Benzin, Alkohol oder Ahnliches.
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EG-Konformitatserklarung

Nach Anhang IV der EG-EMV-Richtlinie 2004/108/EG

Der Hersteller:

DEWERT Antriebs- und Systemtechnik GmbH
Weststralle 1

32278 Kirchlengern

Deutschland - Germany

erklart hiermit, dass die Produkte

Motion Assist mit OKIN-Antriebssystem
Motion Assist Pro mit OKIN-Antriebssystem

die Anforderungen folgender EG-Richtlinien erfllen:

Richtlinie Gber elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG

Angewendete Normen:

EN 55014-1/A1:2009
EN 55014-2/A2:2008
EN 61000-3-2/A2:2009
EN 61000-3-3:2008

Konstruktive Anderungen, die Auswirkungen auf die in der Montageanleitung angegebenen
technischen Daten und den bestimmungsgemalien Gebrauch haben, die Bedientastatur also
wesentlich verandern, machen diese Konformitatserklarung ungdiltig!

IS

Kirchlengern, den 19. Dezember 2011 Sascha Koltzenburg

Abteilungsleiter Konstruktion & Entwicklung
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